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1. WSTEP

1.1.PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robét instalacji wentylacji mechanicznej dla inwestycji:
,PRZEBUDOWA POMIESZCZEN ODDZIALU CHIRURGII DZIECIECEJ NA ODDZIAL
CHIRURGII OGOLNEJ NA 5 PIETRZE W SPECJALISTYCZNYM SZPITALU WOJEWODZKIM
W CIECHANOWIE”.

1.2.ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNYCH WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy do wykonania
i odbioru robét instalacji wentylacji mechanicznej i klimatyzacji w Specjalistycznym Szpitalu

Wojewoddzkim w Ciechanowie.

1.3.ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA
W sktad robot wyszczegdlnionych niniejszg specyfikacjg wchodza:
- montaz wentylatoréw wyciggowych,
- montaz przewodow wentylacyjnych z blachy stalowej wraz z izolacja,
- montaz klap przeciwpozarowych,
- montaz osprzetu wentylacyjnego typu anemostaty, kratki, przepustnice, ttumiki
wentylacyjne,
- montaz czerpni wentylacyjnych,
- montaz klap rewizyjnych na kanatach wentylacyjnych,

- regulacja instalacji,

1.4.OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z Polskimi Normami i przepisami

zwigzanymi oraz ,WWymaganiami ogélnymi- Specyfikacja ST-00.00".

1.5.0GOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Kierownik robét jest odpowiedzialny za  wykonanie robét  zgodnie

z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg wykonania i odbioru robot, Polskimi Normami,
Warunkami Technicznymi wykonania i odbioru oraz poleceniami nadzoru Inwestorskiego i
Autorskiego zgodnie z art. 22, 23, 28 Ustawy Prawo budowlane oraz obowigzujgcymi
przepisami BHP. Kazdy z pracownikow jest odpowiedzialny za powierzony swoj odcinek

prac.



2. MATERIALY

Do realizacji instalacji wentylacji mechanicznej nalezy stosowaé materiaty

i wyroby budowlane, ktére zostaty dopuszczone do obrotu i powszechnego stosowania
w budownictwie i posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy zgodnosc
z PN lub wyroby oznakowane CE (dokonano oceny zgodnosci z normami europejskimi).

- wentylatory wyciggowe,

- klapy przeciwpozarowe,

- anemostaty nawiewne,

- kratki wentylacyjne,

- przepustnice wentylacyjne,

- przewody blaszane typ A/l

2.1. SKLADOWANIE MATERIALOW
Materialy i urzadzenia powinny by¢ sktadowane i przechowywane
w warunkach zapobiegajgcych ich zniszczeniu i uszkodzeniu oraz zgodnie

z wymaganiami producenta i zasadami BHP.

3. SPRZET
Wykonawca przystepujgc do wykonywania robét powinien dopilnowac aby caty sprzet
byt sprawny technicznie, dostosowany do wykonywanych roboét, posiadat odpowiednie
zabezpieczenia zgodne z przepisami BHP.
Wszystkie prace zwigzane z obstugg sprzetu i maszyn muszg by¢ wykonane przez

osoby przeszkolone a jesli tego wymagaja przepisy, posiadajgce odpowiednie uprawnienia.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ,Wymaganiach ogoélnych -
specyfikacja ST-00.00". Materiaty i urzagdzenia nalezy transportowaé w fabrycznych
opakowaniach zgodnie z instrukcjg transportu poszczegodlnych producentow tak, aby nie

ulegty uszkodzeniu i zniszczeniu.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogodlne warunki wykonania robét podano w ,Wymaganiach ogdlnych — specyfikacja
ST-00.00".
Instalacje wentylacji nalezy wykona¢ zgodnie z projektem zatwierdzonym przez Inwestora,
Warunkami technicznymi wykonania i odbioru instalacji wentylacji, opracowanych przez

COBRTI ,Instal” i obowigzujgcymi przepisami BHP.



. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ,Wymaganiach ogdinych — specyfikacja
ST-00.00".

Kontrola jakosci polega na poroéwnaniu realizacji danej inwestycji z projektem oraz
warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot.

Zakres kontroli obejmuje:

- sprawdzenie zgodnosci urzadzen z projektem,

- sprawdzenie poprawnosci montazu urzgdzen,

- sprawdzenie zgodno$ci wykonania instalacji z projektem,

- sprawdzenie zatozonych parametrow pracy urzadzen,

- sprawdzenie kompletnosci dokumentow niezbednych do odbioru i eksploatacji instalaciji,

- sprawdzenie czystosci instalacji,

. ODBIOR ROBOT

Odbioru robét nalezy dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru
Robét Budowlano - Montazowych, oraz z ST-00.00” Wymagania ogdine”.

Przy odbiorze powinny by¢ dostarczone:

- dokumentacja techniczna z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami — dziennik
budowy,

- dokumenty uzasadniajgce uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie prowadzenia
robot,

- protokoty odbioru robdt,

- protokoty z przeprowadzonej regulaciji,

- karty gwarancyjne,

- pozostate dokumenty wymagane przy odbiorach technicznych,

8. OBMIAR ROBOT

Zasady przedmiarowania: przedmiarowanie robdét nalezy przeprowadzi¢ zgodnie

z zatozeniami ogolinymi zawartymi w Katalogach przyjetych w przedmiarze roboét, odpowiednich

branz, ze szczegdélnym uwzglednieniem zasad podanych w Warunkach technicznych

wykonania i odbioru robét budowlano- montazowych i postanowien technicznych norm

jakosciowych PN, BN, ZN wymienionych w zatozeniach szczegoétowych przywotanych

katalogow.

Ogodlne zasady obmiaru robét powinny uwzglednia¢ zatozenia ogdlne zawarte w Katalogach

Naktadéw Rzeczowych (KNR) z zachowaniem zasad obmiarowania poszczegodlnych branz
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przywotanych w zatozeniach szczegétowych KNR i ze zwrdceniem uwagi na warunki specjalne
wyszczegolnione osobno w ww. KNR dla wybranych robét i elementéw robot. Jednostki
obmiarowe: nalezy stosowac ogodlnie przyjete w kosztorysowaniu jednostki wyspecyfikowane w
formie tabelarycznej w czesci ogdlnej opisujgcej zakres i uktad katalogow KNR odpowiednich
branz.

Wyszczegolnienie robét objetych jednostkg przedmiarowo-obmiarowg powinno by¢ zgodne
z kolejnoscig technologiczng  wykonywania robot, podawac ilos¢ robot w ustalonych
jednostkach przedmiarowych, wskazywa¢ podstawy wyceny — tabele, kolumny KNR
odpowiednich branz dla ustalenia szczegdtowego opisu robdt lub tez zawieraé wprost
szczegotowy opis obejmujgcy wyszczegolnienie i opis czynnosci sktadowych, zwilaszcza
w przypadku stosowania odmiennych technologii wykonania niz te przywotane w katalogach lub
gdy technologia wykonania robot okreslana jest odrebnie przez producentéw lub dostawcéw

np. urzgdzen, maszyn lub materiatow.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Przyjmuje sie, ze podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez
wykonawce za jednostke obmiarowa i ustalona dla danej pozycji kosztorysowej na podstawie
dostepnych katalogéow: Katalog Naktadow Rzeczowych (KNR), Kosztorysowych, Norm
Naktadow Rzeczowych (KNNR), Katalogéw Norm Pracy (KNP) lub tez udokumentowanych
kalkulacji wkasnych wykonawcy.

Ustala sig, ze za cene jednostkowg przyjmuje sie cene wykonania danej roboty obejmujgca
koszty wynikajgce z nakladow  bezposrednich odpowiednich katalogow dla nastepujgcych
sktadnikébw: R (robocizna), M (materialy z kosztami zakupu), S (sprzet technologiczny
niezbedny dla wykonania robdt) oraz narzutdw Kp ( kosztow posrednich), Z (zysku
kalkulacyjnego).

Cena jednostkowa powinna obejmowaé catoksztatt kosztow zwigzanych z wykonaniem robot
opisanych dang pozycjg kosztorysowa, w szczegdlnosci z uwzglednieniem wszelkich kosztow
dodatkowych niewyspecyfikowanych w odnosnych katalogach a koniecznych dla poniesienia z

punktu widzenia technologii realizacji robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

-Ustawa Prawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. z pdzniejszymi zmianami.
-Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw
technicznych jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru instalacji wentylacyjnych, opracowane przez
COBRTI ,Instal”



- PN-EN 1505:2001 - Wentylacja budynkéw — Przewody proste i ksztattki wentylacyjne
z blachy o przekroju prostokatnym —Wymiary.

- PN-EN 1506:2001 - Wentylacja budynkéw — Przewody proste i ksztattki wentylacyjne
z blachy o przekroju kotowym — Wymiary,

-PN-B-03434:1999 - Wentylacja — Przewody wentylacyjne — Podstawowe wymagania
i badania.

- PN-B-76001:1996 - Wentylacja — Przewody wentylacyjne — Szczelnos¢. Wymagania
i badania.

- PN-EN 1751:2001 - Wentylacja budynkéw — Urzgdzenia wentylacyjne koricowe — Badania
aerodynamiczne przepustnic regulacyjnych zamykajgcych

- PZPN-EN 12599 - Wentylacja budynkow —Procedury badan i metody pomiarowe

dotyczgce odbioru wykonanych instalacji wentylacji i klimatyzacji.



