

[bookmark: page1][bookmark: _Hlk52194430]Załącznik nr 2b–dotyczy przetargu nieograniczonego na dostawę urządzeń medycznych w ramach realizacji zadania pn. "Utworzenie Ośrodka Udarowego w Specjalistycznym Szpitalu Wojewódzkim w Ciechanowie"

ZESTAWIENIE PARAMETRÓW PODLEGAJĄCYCH OCENIE PUNKTOWEJ
(ocenianych przez Komisję w ramach punktu „Ocena techniczna”)

Przedmiot przetargu:  TOMOGRAF KOMPUTEROWY
Producent/Firma:.......................................................................................................................................................

....................................................................................................................................................................................

Urządzenie typ:........................................................................................................Rokprodukcji......................................

Uwaga: Wykonawca złoży wraz z ofertą dokumenty potwierdzające opis spełnienia parametru podlegającego ocenie. Dokumenty te (karty techniczne, wyciagi z instrukcji, foldery itp. (pochodzące od producenta urządzenia). Parametry podlegajace ocenie winny być w tych dokumentach zaznaczone liczbą porządkową z tabeli poniżej


	Lp.
	Parametr/Warunek
	Oferowane parametry/warunki
	Opis spełnienia parametru podlegającego  ocenie
(wypełnia wykonawca)

	1. 
	Maksymalna wartość napięcia anodowego lampy programowana w protokole klinicznym min. 135kV. 
	135 kV – 0 pkt
> 135 kV – 5 pkt
	

	2. 
	Możliwość wykonania skanu aksjalnego lub spiralnego z gantry pochylanym zakresie min. ± 300
	TAK – 10 pkt
NIE – 0 pkt
	

	3. 
	Wskaźniki informujące pacjenta w trakcie akwizycji o konieczności zatrzymania oddechu wraz z cyfrowymi licznikami czasu pozostałego do końca skanowania widoczne z przodu i z tyłu gantry.
	TAK – 10 pkt
NIE – 0 pkt
	

	4. 
	Automatyczne pozycjonowanie pacjenta do określonego punktu referencyjnego wybieranego na gantry (minimum jedna pozycja).
	1 pozycja – 0 pkt
> 1 pozycja – 10 pkt
	

	5. 
	Tryb badań nagłych umożliwiający wybór pacjenta i protokołu badania oraz jego modyfikację bezpośrednio na panelu gantry oraz uruchomienie badania z pokoju badań.  
	TAK – 10 pkt
NIE – 0 pkt
	

	6. 
	Odległość ogniska lampy od detektora, max. 110 cm.
	110 cm – 0 pkt
< 110 cm – 5 pkt
< 100 cm – 10 pkt
	

	7. 
	Maksymalna długość obszaru badanego skanu spiralnego dostępna w badaniach pacjentów przy rozległych urazach bez konieczności zmiany położenia min. 184 cm.
	184 cm – 0 pkt
> 184 cm – 5 pkt
> 200 cm – 10 pkt
	

	8. 
	Maksymalny współczynnik pitch dostępny w protokole klinicznym dla szerokości wiązki promieniowania min. 38mm i pola skanowania min. 50 cm nie mniejszy od 1,50.
	1,50 – 0 pkt
> 1,50 – 5 pkt
> 1,70 – 10 pkt
	

	9. 
	Rzeczywista liczba aktywnych obrazowych elementów detekcyjnych dla każdego rzędu min.  660.

	> 660 elementów – 0 pkt
> 720 elementów – 5 pkt
> 840 elementów – 10 pkt
	

	10. 
	Rozdzielczość przestrzenna max. 0,35 mm przy akwizycji min. 64 nienakładających się warstw
	0,35 mm – 0 pkt
< 0,35 mm – 5 pkt
< 0,30 mm – 10 pkt
	

	11. 
	Maksymalna rozdzielczość wysokokontrastowa przy min. 64 jednocześnie zbieranych warstwach w czasie pełnego skanu, w zapisie spiralnym w matrycy 512 x 512 dla 50% MTF w polu akwizycyjnym 50 cm ≥ 10,0 pl/cm. 
	10,0 pl/cm – 0 pkt
> 10,0 pl/cm – 5 pkt
> 12,0 pl/cm – 10 pkt
	

	12. [bookmark: _Hlk26875379]
	Dawka (CTDI vol) konieczna do uzyskania rozdzielczości niskokontrastowej  5 mm mierzonej w polu akwizycyjnym nie mniejszym niż 50 cm, dla fantomu CATPHAN 20 cm, przy warstwie ≤ 10 mm i różnicy gęstości kontrastu 3 HU ±10% i dla napięcia 120 kV [mGy] ≤ 11,0 mGy. 
	11,0 mGy – 0 pkt
< 11,0 mGy – 5 pkt
< 5,0 mGy – 10 pkt
	

	13. 
	Efektywna lub rzeczywista kardiologiczna rozdzielczość czasowa możliwa do uzyskania w badaniu naczyń wieńcowych przy jednosegmentowej rekonstrukcji obrazu maks. 175 ms 
	175 ms – 0 pkt
< 175 ms – 5 pkt
< 70 ms – 10 pkt
	

	14. 
	Algorytm rekonstrukcji iteracyjnej pracujący na danych surowych umożliwiający redukcję dawki promieniowania we wszystkich dostępnych badaniach w relacji do standardowej metody rekonstrukcji FBP z zachowaniem tej samej jakości obrazu o min. 60%.
	60% - 0 pkt
> 60% - 5 pkt
> 80% - 10 pkt 
	

	15. 
	Oprogramowanie do wirtualnej endoskopii naczyń z przekrojami w trzech głównych płaszczyznach (wraz z interaktywną synchronizacją położenia kursora).
	TAK – 10 pkt
NIE – 0 pkt
	

	16. 
	Specjalizowane protokoły do perfuzji narządów miąższowych (min. wątroby, nerek, śledziony, trzustki, itp.).
	TAK – 10 pkt
NIE – 0 pkt
	

	17. 
	Oprogramowanie umożliwiające automatyczne obliczanie stosunku objętości guza do objętości wątroby, płatu i segmentu, w którym znajduje się guz. 
	TAK – 10 pkt
NIE – 0 pkt
	

	18. 
	Oprogramowanie umożliwiające za pomocą jednego kliknięcia dokonanie pomiarów grubości ścian poszczególnych dróg oddechowych oraz średnicy ich światła wraz z prezentacją zewnętrznych i wewnętrznych konturów tych ścian.
	TAK – 10 pkt
NIE – 0 pkt
	

	19. 
	Funkcja obrazowania tętnic wieńcowych w prezentacji typu IVUS z oceną lokalizacji blaszki miażdżycowej 
	TAK – 10 pkt
NIE – 0 pkt
	

	20. 
	Automatyczne numerowanie kręgów kręgosłupa oraz automatyczne wyznaczanie kątów nachylenia płaszczyzn rekonstrukcji dla poszczególnych kręgów.  
	TAK – 10 pkt
NIE – 0 pkt
	

	21. 
	Oprogramowanie do zaawansowanej oceny udarów mózgu umożliwiające ocenę ilościową i jakościową (mapy barwne) parametru IRF T0 (opóźnienie napływu kontrastu).
	TAK – 10 pkt
NIE – 0 pkt
	

	22. 
	Oprogramowanie do segmentacji 3D i oceny krwiaków w mózgu z serii bez kontrastu wraz z automatycznym obliczaniem objętości krwiaka oraz jego krótkiej i długiej osi.  
	TAK – 10 pkt
NIE – 0 pkt
	

	23. 
	Oprogramowanie do szybkiej diagnostyki udarów mózgu umożliwiające automatyczną fuzję obrazów poszczególnych faz napływu kontrastu i automatycznie pokazujące w różnych kolorach tętnicę, żyły i naczynia oboczne na sumarycznym obrazie
	TAK – 10 pkt
NIE – 0 pkt
	

	24. 
	Możliwość tworzenia własnych kryteriów oceny zmian onkologicznych i wykonywanie śledzenia zmian w oparciu o stworzone kryteria.
	TAK – 10 pkt
NIE – 0 pkt
	

	25. 
	Oprogramowanie do automatycznej segmentacji wątroby na płaty i min. 8 segmentów gałęzi żyły wrotnej automatycznie obliczające objętość wątroby, płatów  i poszczególnych segmentów. 
	TAK – 10 pkt
NIE – 0 pkt
	

	26. 
	Segmentacja wszystkich pięciu płatów płuc i automatyczne obliczanie rozedmy w poszczególnych płatach płuc.
	TAK – 10 pkt
NIE – 0 pkt
	

	27. 
	Średnica otworu gantry min. 70 cm.
	70 cm – 0 pkt
>70 cm – 5 pkt

	

	28. 
	Możliwość wykonania procedury z zmienną wartością pitch w jednym planie, z jednego podania kontrastu – dla min. 3 obszarów, bez zatrzymywania stołu i procesu skanowania pomiędzy poszczególnymi obszarami anatomicznymi
	TAK – 10 pkt
NIE – 0 pkt
	

	29. 
	Oprogramowanie umożliwiające akwizycję danych do badań metodą subtrakcyjna w obszarze szyi i głowy.
Możliwość akwizycji (automatyczna akwizycja, dwóch zestawów danych obrazowych przed i po podaniu środka kontrastowego, obraz z maską i bez maski
	TAK – 10 pkt 
NIE – 0 pkt
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(podpis pieczątka imienna osoby upoważnionej do
składania oświadczeń woli w imieniu Wykonawcy)
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